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ZTS400 信号机运行模式 

 ZTS400 智能道路交通信号控制机配合中心控制软件、GPS 校时、视频车检器、激光

雷达车检器、无线控制等相关组件可以实现不同控制效能的运行模式，达到不同的控制

效果。用户可以根据自身的交通控制需求选择不同功能组合达到合适控制要求。下面是

几种控制模式的详细描述。 

自适应模式实现条件及效能 

功能描述 

 一般路口的交通流量是变化的。他与人们上下班、节假日、天气、季节、交通意外

事故等相关联。常规采用多时段控制方案。实际证明是很难调到合适的。为了解决动态

配时问题，提出了自适应控制模式。通过对放行车流的实时检测，达到断流条件进行相

位切换，从而每个放行方向的具体时间是由经过的车辆多少来确定的。为了安全 ZTS400

要求用户设置最少值和最大值，保证行人过街时间及最大放行时间。当 ZTS400 信号控

制器工作在此模式下时，用户几乎不需要调节信号控制器的配时参数。 

实现条件 

➢ 智图 ZTS400 信号控制器一台 

➢ 智图视频专用车检器一台或四台 

应用场景 

 该模式适合车流变化不规律且还有一定道路资源富余的路口。根据视频车检器实时

捕获的车流信息，信号控制器能第一时间对当前路口的方案进行优化并持续不断地做出

动态调整。 

时钟协调控制模式实现条件及效能 

功能描述 

 根据路口于路口之间的旅行距离调整各路口的运行周期偏移，实现区域级的路口同

步协调控制。行驶车辆将花费最小的等待时间通过该路段，大大的提高了通行效率，减

少大众出行的时间成本。智图于 08 年第一次实施并推行此功能，至今已在多个城市稳

定使用并在交通优化方面取得显著效果。 

实现条件 

➢ 智图 ZTS400 信号控制器多台 

➢ 配备 GPS 校时模块或网络校时服务器 
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➢ ZTS400 信号机控制平台 

应用场景 

 该模式适合应用于核心城区或主干道上 

区域自动协调实现条件及效能 

功能描述 

集合激光雷达车检器，视频车检器，ZTS400 信号控制器以及我们最新研发的 ZTS400

智能城市信号控制系统，我们将实现交通信号的深度智能化控制，对拥堵、突发事件、 

道路通行效率等关键情景实现自动化应对。同时收集、分析并提取出交通行为特征信息

为决策者提供有效数据支撑，改变目前决策茫然的窘境。最后通过发布权威交通态势信

息合理引导交通参与者的行为，达到合理使用道路资源，缓解因突发事件引发拥堵漫延

的痛苦程度。 

实现条件 

➢ 智图 ZTS400 信号控制器多台 

➢ 智图视频专用车检器多套 

➢ 智图激光雷达车检器多套 

➢ ZTS400 智能城市信号控制系统 

➢ 中心数据处理服务器 

➢ 车流信息集散服务器 

应用场景 

 该模式志在解决城市级的道路交通优化问题。通过抽象城市路网交通对象,模拟城市

路网交通运行得出可信数据，支撑智能信控算法的优化。同时整体城市路网可视化，方

便用户进行全局控制。 


